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Создание и внедрение автоматизированных систем управления противо-
пожарной защитой (АСУПЗ) промышленных объектов является сложным и 
трудоемким процессом. Это объясняется многокомпонентностью системы, не-
обходимостью внедрения прогрессивных и сложных методов управления, сис-
темностью подхода при разработке отдельных обеспечивающих подсистем, 
сложностью комплекса технических средств, а также необходимостью увязки 
АСУПЗ с другими автоматизированными системами различного назначения: 
управления предприятием (АСУП) и технологическим процессом (АСУТП), 
научных исследований (АСНИ), проектирования (САПР) и др. [1-3].  

Необходимость внедрения АСУПЗ на потенциально опасных производст-
вах подтверждена исследованиями, результаты которых изложены, например, в 
работах [1, 3, 9, 10]. 

Процесс создания АСУ противопожарной защитой базируется на "Единой 
системе стандартов АСУ" [4-8]. 

 
АСУПЗ объектов промышленности предназначена для автоматизирован-

ного выполнения функций управления средствами противоаварийной (ПАЗ) и 
противопожарной (ПЗ) защиты. 

К технологическому оборудованию ПЗ, размещенному на промышленной 
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территории, в защищаемых помещениях и технологическом оборудовании (ап-
паратах, резервуарах и т.п.), относятся: датчики газоанализаторов-
сигнализаторов довзрывоопасных концентраций (СДК), датчики пожароопас-
ных технологических параметров, датчики метеопараметров, устройства управ-
ления паровыми и водяными завесами, устройства противоаварийной защиты и 
блокировки, пожарные извещатели, аспирационные извещатели, оросители, по-
рошковые и газовые насадки-распылители,  трубопроводная арматура, свето-
вые и звуковые оповещатели и т.д. К технологическому оборудованию ПЗ, раз-
мещенному в операторских технологических установок, диспетчерских газо-
спасательного отряда и объектовой пожарной части, станциях пожаротушения, 
помещениях узлов управления, относятся: вторичные приборы датчиков СДК и 
пожароопасных параметров, приемно-контрольные приборы пожарной сигна-
лизации, щиты управления, пожарные насосы, насосы-дозаторы, контрольно-
пусковые устройства, батареи газового и порошкового пожаротушения, устрой-
ства отображения и регистрации информации, запорная арматура.  

К техническим средствам АСУПЗ относятся: персональная ЭВМ цен-
трального диспетчера АСУПЗ, персональная ЭВМ оператора технологической 
установки (цеха, участка), программируемые контроллеры, оборудование ло-
кально-вычислительных сетей (ЛВС). 

Под технологическим процессом ПЗ понимается: при аварийном образо-
вании зон (полей) взрывоопасных концентраций (ВОК) – обнаружение и опо-
вещение о наличии взрывоопасных смесей в воздухе промышленной террито-
рии и рабочей зоны производственных помещений; включение средств защиты 
и представления информации; прогнозирование опасности аварийных ситуаций 
в АСУТП, опасности распространения полей ВОК; обеспечение эвакуации лю-
дей; при пожаре - обнаружение и оповещение о пожаре; генерация и транспор-
тирование огнетушащего вещества определенной концентрации за заданное 
время; обеспечение эвакуации людей; при отсутствии пожара и взрывоопасных 
смесей в воздухе промышленной территории и рабочей зоны производственных 
помещений - поддержание технологического оборудования ПЗ в состоянии го-
товности к обнаружению, оповещению, локализации и тушению пожара и эва-
куации людей. 

Совокупность ТС и ТО ПЗ и управляющей ими АСУПЗ образует автома-
тизированный комплекс противопожарной защиты (АК ПЗ) (рис.1). 

В основу построения АСУПЗ промышленного объекта положены сле-
дующие основные принципы [3]: 

принцип системного подхода, заключающийся в одновременном проек-
тировании и создании как самого защищаемого объекта, так и взаимоувязанных 
между собой необходимых автоматизированных систем и предусматривающий 
разбивку объекта на зоны, установку дополнительных элементов противоава-
рийной и противопожарной защиты (пожарных извещателей, модулей пожаро-
тушения, паровых завес и т.п.); а также в разработке отдельных обеспечиваю-
щих подсистем АСУПЗ; 

принцип новых задач заключающийся в том, что при внедрении АСУПЗ 
нельзя перекладывать на управляющий вычислительный комплекс (УВК) тра-
диционно сложившиеся задачи управления; необходимо совершенствовать их с 
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учетом возможностей вычислительной техники;  
принцип непрерывного развития системы, состоящий в том, что в сис-

теме должна быть заложена возможность её развития, выражающаяся в резерв-
ных объемах памяти и устройствах связи с объектом;  

принцип максимально разумной типизации - разрабатываемые решения 
при минимальных изменениях должны подходить не только для разрабатывае-
мого объекта, но и для других объектов. Основной путь реализации принципа – 
разработка типовых решений и широкое использование их при разработке дан-
ной АСУПЗ;  

принцип единой информационной базы - создание на машинных носи-
телях общей информационной базы для всех задач, решаемых системой,  
с целью исключения дублирования информации, разночтения и создания усло-
вий формирования рабочих массивов для конкретных задач управления; 

принцип согласованности пропускных способностей системы - систе-
ма должна создаваться из элементов с равноценными пропускными способно-
стями.  С одной стороны, устройства  связи  с  объектом  должны соответство-
вать числу датчиков и исполнительных механизмов, а с другой – вычислитель-
ным мощностям УВК, объемы памяти должны соответствовать информацион-
ной мощности объекта и т.д. 

Внутреннее строение системы (ГОСТ 24.103 [5])  характеризуют струк-
туры АСУ,  которые описывают устойчивые связи между её элементами.  

При описании АСУПЗ промышленного объекта использованы следующие 
виды структур, отличающимися типами элементов и связей между ними:  

 функциональная (элементы - функции, задачи, операции; связи - ин-
формационные);  

 техническая (элементы-устройства; связи - линии связи);  
 организационная (элементы - коллективы людей и отдельные испол-

нители; связи - информационные, соподчинения и взаимодействия;  
 алгоритмическая (элементы - алгоритмы; связи - информационные); 

 
 программная (элементы - программные модули; связи - информаци-

онные и управляющие);  
 информационная (элементы - формы существования и представления 

информации в системе; связи - операции преобразования информации в систе-
ме).  

Вышеуказанные структуры в совокупности определяют обобщенную 
структуру АСУПЗ (рис. 1). 

К основным функциям АСУПЗ относятся функции, осуществляющие 
управляющие воздействия на ТОУ ПЗ и обмен информацией со смежными сис-
темами управления. К вспомогательным функциям АСУПЗ относятся: контроль 
деятельности центрального диспетчера АСУПЗ в дежурном режиме, сбор и об-
работка статистических данных, выбор режима работы подсистем нижнего 
уровня и др. (рис. 2). 

По функциональному признаку в АСУПЗ (рис. 1) можно выделить сле-
дующие подсистемы:  контроля довзрывоопасных концентраций;  пожарной 
сигнализации;  водяного и пенного пожаротушения;  модульного (газового, по-
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рошкового) пожаротушения (нижний уровень управления) и  информационно-
управляющая подсистема (верхний уровень управления). 

Перечень основных функций и задач подсистем АСУПЗ промышленного 
объекта представлен  в таблицах 1-5. 

 

 
 

Рис. 1. Обобщенная структура АСУПЗ промышленного объекта 
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Рис. 2. Функциональная структура АСУПЗ промышленного производства 
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Таблица 1 
Функции и задачи подсистемы контроля ВОК АСУПЗ 

Группа 
функций Функции Задачи 

1. Повыше-
ние надеж-
ности сис-
тем защиты 

1.1. Контроль со-
стояния и управ-
ление ТОУ с ис-
пользованием 
микропроцессор-
ной техники 

1.1.1. Автоматический контроль наличия напряжения на 
основном и резервном вводах АВР 
1.1.2. Автоматический контроль целостности цепи дат-
чиков сигнализаторов и датчиков метеорологических па-
раметров 
1.1.3. Автоматический контроль целостности чувстви-
тельных элементов датчиков 
1.1.4. Автоматический адресный контроль срабатывания 
датчиков сигнализаторов 
1.1.5. Автоматическое уменьшение тока датчиков до 
уровня тестового при концентрациях, значительно повы-
шающих верхний предел измерения ("Порог 2") 
1.1.6. Контроль (автоматический и по запросу) показаний 
датчиков метеорологических параметров (скорость и на-
правление ветра, температура воздуха и т. д.) 
1.1.7. Автоматическое управление звуковой сигнализаци-
ей о превышении концентрации контролируемых компо-
нентов заданного уровня ("Порог 1", "Порог 2") 
1.1.8. Автоматическое управление звуковой сигнализаци-
ей о неисправностях 
1.1.9. Автоматическое формирование командного им-
пульса на устройства аварийной защиты (включение за-
движек паровых и водяных завес, клапанов воздуховодов, 
аварийной вентиляции) 
1.1.10. Автоматическое управление звуковой сигнализаци-
ей о предстоящем включении устройства аварийной защи-
ты на ОПЗ 

 1.2. Контроль со-
стояния дополни-
тельных парамет-
ров, повышаю-
щих надежность 
ТОУ 

1.2.1. Самодиагностика микропроцессорной техники ниж-
него уровня управления 
 

2. Анализ 
процесса 
локализа-
ции аварии 

2.1. Контроль 
срабатывания 
САЗ и качества 
процесса локали-
зации аварии 

2.1.1. Автоматический контроль давления пара (воды) в 
питающих трубопроводах САЗ 
2.1.2. Автоматический контроль положения электроза-
движек 
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Таблица 2 
Функции и задачи подсистемы пожарной сигнализации АСУПЗ 

Группа 
функций Функции Задачи 

1. Повышение 
надежности 
систем защиты  

1.1. Контроль состоя-
ния и управление 
ТОУ с использовани-
ем микропроцессор-
ной техники 

1.1.1. Автоматический контроль наличия напря-
жения на основном и резервном вводах АВР 
1.1.2. Автоматический контроль целостности 
шлейфа пожарной сигнализации на "Обрыв" 
1.1.3. Автоматический контроль целостности 
шлейфа пожарной сигнализации на "Короткое за-
мыкание" 
1.1.4. Автоматический адресный контроль сраба-
тывания пожарных извещателей 
1.1.5. Автоматический адресный контроль сраба-
тывания  аспирационных  извещателей 
1.1.6. Автоматическое определение количества 
сработавших пожарных извещателей в шлейфе 
(один или больше одного) 
1.1.7. Автоматическое управление светозвуковой 
сигнализацией о пожаре, неисправностях и вклю-
чение системы оповещения 
1.1.8. Формирование командного импульса на 
технологическую блокировку (включение засло-
нок или клапанов воздуховодов, отключение вен-
тсистем) 

 1.2. Контроль состоя-
ния дополнительных 
параметров, повы-
шающих надежность 
ТОУ 

1.2.1. Самодиагностика микропроцессорной тех-
ники нижнего уровня управления 

 1.3. Снижение лож-
ных срабатываний 
ППС 

1.3.1. Автоматический контроль тока утечки 
шлейфа 
1.3.2. Программная фильтрация сигнала шлейфа 

 
 

Таблица 3 
Функции и задачи подсистемы водяного и пенного пожаротушения АСУПЗ 

Группа 
функций Функции Задачи 

1 2 3 
1. По-
вышение 
надеж-
ности 
систем 
защиты  

1.1.Контроль 
состояния и 
управление 
ТОУ с ис-
пользовани-
ем микро-
процессор-
ной техники 

1.1.1. Автоматический контроль наличия напряжения на основ-
ном и резервном вводах АВР в насосной станции, в узлах управ-
ления 
1.1.2. Автоматический контроль целостности электрических це-
пей управления электровентилями и электрозадвижками 
1.1.3. Автоматический контроль уровня воды в пожарных резер-
вуарах 
1.1.4. Автоматический контроль уровня воды в дренажном при-
ямке 
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Продолжение табл. 3 
1 2 3
  1.1.5. Автоматический контроль давления в гидропневматиче-

ской емкости (утечка) 
Автоматический контроль целостности шлейфа пожарной 
сигнализации на "Обрыв" 
Автоматический контроль целостности шлейфа пожарной 
сигнализации на "Короткое замыкание" 
1.1.8. Автоматический контроль целостности электрических це-
пей ЭКМ, СДУ, формирующих командный импульс на пуск АУП 
1.1.9. Автоматический контроль срабатывания пожарных изве-
щателей в шлейфе 
1.1.10. Автоматическое определение количества сработавших 
пожарных извещателей в шлейфе (один или больше одного) 
1.1.11. Автоматический контроль срабатывания ЭКМ, СДУ, фор-
мирующих командный импульс на пуск АУП 
1.1.12. Автоматическое включение рабочих пожарных насосов 
1.1.13. Автоматическое переключение на резервный пожарный 
насос 
1.1.14. Автоматическая выдача импульса при пожаре на отключе-
ние вентиляции, технологического оборудования 
1.1.15. Автоматическое управление световыми и звуковыми сиг-
налами о предстоящем пуске объемной пены 
1.1.16. Автоматическое включение светового сигнала о наличии в 
помещении объемной пены 
1.1.17.  Контроль исправности световой и звуковой сигнализации 
(по вызову) 
1.1.18. Автоматическое управление насосами-дозаторами 
1.1.19. Автоматическое переключение на резервный насос-
дозатор 
1.1.20. Автоматическое управление дренажным насосом (вклю-
чение и выключение) 
1.1.21. Автоматическое включение электрозадвижек и электро-
вентилей 
1.1.22. Автоматический контроль электрических цепей сигна- 
лизаторов потока жидкости.

 1.2. Контроль 
состояния 
дополни-
тельных па-
раметров, по-
вышающих 
надежность 
ТОУ 

1.2.1. Автоматический контроль отключения автоматического 
пуска АУП (насосов пожарных, дренажных и насоса-дозатора) 
1.2.2. Автоматический контроль давления на вводах в насосную 
станцию 
1.2.3. Самодиагностика микропроцессорной техники нижнего 
уровня управления 

 1.3. Сниже-
ние ложных 
срабатыва-
ний 

1.3.1. Автоматический контроль тока утечки шлейфа 
1.3.2. Программная фильтрация сигнала шлейфа 

2. Ана-
лиз про-
цесса 
тушения 
пожара 

2.1. Контроль 
срабатывания 
АУП и каче-
ства тушения 
пожара 

2.1.1. Автоматический контроль давления воды в питающем тру-
бопроводе и узлах управления 
2.1.2. Автоматический контроль давления на выходах пожарных 
насосов (основного и резервного) 
2.1.3. Автоматический контроль положения электрозадвижек 
2.1.4. Автоматический контроль срабатывания реле потока жид-
кости по направлениям
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Таблица 4 
Функции и задачи подсистемы модульного (газового, порошкового)  

пожаротушения АСУПЗ 
Группа 
функций Функции Задачи 

1. Повышение 
надежности 
систем защиты  

1.1. Контроль со-
стояния и управле-
ние ТОУ с использо-
ванием микропро-
цессорной техники 

1.1.1. Автоматический контроль наличия напряжения на 
основном и резервном вводах АВР 
1.1.2. Автоматический контроль целостности цепей элек-
троклапанов, спиралей запуска и цепей подрыва пиропа-
тронов на "Обрыв" 
1.1.3. Автоматический контроль положения переключа-
теля "Автоматика отключена" 
1.1.4. Автоматический контроль целостности шлейфа 
пожарной сигнализации на "Обрыв" 
1.1.5. Автоматический контроль целостности шлейфа 
пожарной сигнализации на "Короткое замыкание" 
1.1.6. Автоматический контроль срабатывания пожарных 
извещателей 
1.1.7. Автоматическое определение количества срабо-
тавших пожарных извещателей в шлейфе (один или боль-
ше одного) 
1.1.8. Автоматический подрыв пиропатронов направле-
ний распределительных устройств 
1.1.9. Автоматический подрыв пиропатронов баллонов 
1.1.10. Автоматическая подача импульса на электроклапа-
на баллонов 
1.1.11. Автоматическое управление световыми и звуковы-
ми сигналами о предстоящем пуске огнетушащего вещест-
ва 
1.1.12. Автоматическое включение светового сигнала о 
загазованности помещения 
1.1.13. Автоматическая выдача импульса при пожаре на 
отключение вентиляции, технологического оборудования 
и др. 
1.1.14. Контроль исправности световой и звуковой сигна-
лизации (по вызову)

 1.2. Контроль со-
стояния дополни-
тельных параметров, 
повышающих на-
дежность ТОУ 

1.2.1. Самодиагностика микропроцессорной техники ниж-
него уровня управления 
1.2.2. Автоматический контроль давления в газовых и пус-
ковых баллонах (основного и резервного запаса  газа) 
1.2.3. Автоматический контроль наличия напряжения в 
схеме автоматики 
1.2.4. Автоматический контроль влажности в баллонах с 
огнетушащим порошком

 1.3. Снижение лож-
ных срабатываний 
установок пожаро-
тушения 

1.3.1. Автоматический контроль тока утечки шлейфа
1.3.2. Программная фильтрация сигнала шлейфа 

2. Обеспечение 
рационального 
режима туше-
ния пожара 

2.1. Обеспечение за-
данной концентра-
ции газа 

2.1.1. Автоматический пуск резервного запаса газа при от-
казах в системах пуска основного запаса газа 

3. Анализ про-
цесса тушения 
пожара 

3.1. Контроль сраба-
тывания АУП и ка-
чества тушения по-
жара 

3.1.1. Автоматический контроль подрыва пиропатронов 
направлений распределительных устройств 
3.1.2. Автоматический контроль подрыва пиропатронов 
баллонов, срабатывания электроклапанов и пусковых спи-
ралей 
3.1.3. Автоматический контроль прохождения газа и по-
рошковых составов (по СДУ)
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Таблица 5 
Функции и задачи информационно-управляющей подсистемы АСУПЗ 

Группа 
функций Функции Задачи 

1 2 3 
1. Повышение 
надежности 
систем защиты 

1.1. Централизован-
ный контроль состоя-
ния АК ПЗ 

1.1.1. Автоматический контроль работоспособ-
ности микропроцессорных устройств 
1.1.2. Отображение информации о неисправности 
средств МТ с расшифровкой характера и места их 
возникновения 
1.1.3. Автоматический сбор информации от пе-
риферийных и интеллектуальных устройств 
1.1.4. Автоматизированный контроль состояния 
АК с пульта оператора 
1.1.5. Автоматизированная связь АСУПЗ с ин-
тегрированной ИУС завода 
1.1.6. Отображение информации (автоматически 
или по запросу оператора) об изменении состоя-
ния ТОУ 
1.1.7. Выдача инструкции начальнику смены це-
ха водоснабжения о необходимости повышения 
давления на вводе в насосную станцию пожаро-
тушения при пожаре 
1.1.8. Контроль длительности допустимого пре-
вышения сточных вод в дренажном приямке и вы-
дача сообщения оператору АСУ ПЗ 

 1.2. Централизован-
ное управление ТОУ 

1.2.1. Контроль информации, вводимой операто-
ром АСУ ПЗ 
1.2.2. Формирование и передача команд управле-
ния ТОУ 
1.2.3. Калибровка нуля и конца шкалы СДК 
1.2.4. Автоматическое оповещение о необходимо-
сти проведения регламентной проверки СДК, 
УПС, УП 
1.2.5. Автоматизированная блокировка автомати-
ческого пуска УП при проведении профилактиче-
ских и восстановительных работ 
1.2.6. Автоматизированное восстановление режи-
ма автоматического пуска УП 

 1.3. Автоматизиро-
ванный контроль 
проведения техниче-
ского обслуживания и 
ремонта систем защи-
ты 

1.3.1. Выдача информации об ошибочных дейст-
виях персонала при техническом обслуживании и 
ремонте систем защиты 
1.3.2. Формирование нарядов на предусмотренное 
регламентом профилактическое обслуживание 
технических средств АК ПЗ 
1.3.3. Формирование нарядов на ремонт техниче-
ских средств АК ПЗ 
1.3.4. Контроль за исполнением нарядов 
1.3.5. Систематизация видов неисправностей и 
методов их устранения 
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Продолжение табл. 5 
1 2 3 

 1.4. Повышение про-
фессионального 
уровня оперативного 
и эксплуатационно-
ремонтного  персона-
ла  

1.4.1. Проведение периодических тренировок опе-
ративного и эксплуатационно-ремонтного  персо-
нала с использованием технических средств АК 
ПЗ (не реже 2-х раз в год) 
1.4.2. Тестирование уровня подготовки оператив-
ного и эксплуатационно-ремонтного  персонала 

2. Повышение 
информатив-
ности систем 
защиты 

2.1. Выдача сообще-
ний и инструкций 
оперативному персо-
налу АСУПЗ, в ПЧ и 
ВГСО 

2.1.1. Автоматическое отображение информации о 
взрывоопасной концентрации, пожаре и неис-
правностях на мониторах ПК центральной дис-
петчерской и объекта защиты, ПЧ, ВГСО 
2.1.2. Выдача инструкций о действиях при воз-
никновении зон ВОК, пожаре и неисправностях 
основного техпроцесса (автоматически или по за-
просу оператора АСУПЗ) 
2.1.3. Информационно-справочное обеспечение 
оператора АСУПЗ (номера телефонов диспетчер-
ских служб, административных лиц и т.д.) 

 2.2. Прогнозирова-
ние развития полей 
ВОК на ОПЗ и выда-
ча информации опе-
ративному персоналу 
АСУПЗ 

2.2.1. Представление информации о динамике из-
менения концентрации взрывоопасных смесей в 
воздухе ОПЗ в пределах  15 % НКПР ("Порог 1") - 
40 % НКПР ("Порог 2") 
2.2.2. Автоматическое (и по запросу) представле-
ние информации о показаниях датчиков метеоро-
логических параметров (температура воздуха, 
скорость и направление ветра и т.д.) 
2.2.3. Представление информации (автоматиче-
ские и (или) по запросу) об основных параметрах 
зон до- и взрывоопасных концентраций (макси-
мальная длина фронта, ширина и высота, скорость 
распространения) 
2.2.4. Оценка и представление информации (авто-
матически и (или) по запросу) об опасности дина-
мики зон ВОК для близко расположенных жилых 
районах и соседних промышленных объектов 
2.2.5. Графическая интерпретация  на видео- тер-
минале оператора АСУ ПЗ полей аварийной зага-
зованности в виде изолиний на плане технологи-
ческой установки (генеральном плане) объекта 
защиты 

 2.3. Выдача сообще-
ний диспетчерскому 
персоналу производ-
ственного технологи-
ческого процесса 

2.3.1. Автоматическое отображение информации о 
динамике зон ВОК, пожаре и неисправностях тех-
нических средств ПЗ и основного технологиче-
ского процесса в операторских и диспетчерских 
пунктах технологической установки висбрекинга 
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Продолжение табл. 5 
1 2 3 

 2.4. Выдача дирек-
тивно-справочной 
информации автома-
тически и по запросу 
оператора АСУ ПЗ 

2.4.1. Автоматическое и по запросу отображение 
на дисплее планов технологических установок с 
указанием мест расположения датчиков СДК и 
возможных источников зажигания взрывоопасно-
го облака 
2.4.2. Автоматизированная выдача директивно-
справочной информации, предусмотренной пла-
ном локализации аварии на ОПЗ 
2.4.3. Автоматизированная выдача информации о 
закрытых проездах к технологическим установкам 
и корпусам 
2.4.4. Автоматическое (и по запросу) отображение 
в дежурном режиме на видеотерминале генераль-
ного плана промышленной территории объекта 

3. Анализ про-
цесса локализа-
ции аварии и 
тушения пожара 

3.1. Контроль распо-
рядительской дея-
тельности оператора 
АСУПЗ при образо-
вании зон ВОК и при 
пожаре 

3.1.1. Автоматическое протоколирование всех ко-
манд оператора в случае образования зон ВОК с 
фиксацией времени 
3.1.2. Автоматическое протоколирование всех ко-
манд оператора при пожаре с фиксацией времени 
3.1.3. Автоматизированная связь с ИИУС объекта 
и передача необходимой информации по запросу 

 3.2. Контроль качест-
ва тушения пожара 

3.2.1. Автоматический контроль времени выпуска 
газа 
3.2.2. Автоматический контроль времени выхода 
воды (пенораствора) из резервуаров 

 3.3. Контроль дея-
тельности оператора 
АСУПЗ в дежурном 
режиме 

3.3.1. Автоматизированная передача дежурства 
операторами АСУПЗ 
3.3.2. Автоматическое ведение протокола де-
журств 
3.3.3. Автоматизированная передача справок о 
дежурстве 

4. Второстепен-
ные функции 

4.1. Сбор и обра-
ботка статистичес-
ких данных 

4.1.1. Автоматическое фиксирование сигналов, 
изменяющих состояние  АКПЗ ("Взрывоопасная 
концентрация", "Пожар", "Неисправность" и др.) 
4.1.2. Автоматизированное выяснение причин, вы-
звавших изменение состояния системы 
4.1.3. Систематизация видов неисправностей и 
методов их устранения 
4.1.4. Формирование и ведение массивов стати-
стической информации 
4.1.5. Обработка и выдача статистической инфор-
мации 
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Таким образом, используя системный подход к проблеме создания авто-
матизированной системы управления противопожарной защитой, разработана 
обобщенная структура АСУПЗ. В рамках общесистемных решений составлено 
функциональное описание автоматизированной системы управления противо-
пожарной защитой, где определены главная цель создания системы, её подсис-
темы, группы основных и вспомогательных функций, направленных на дости-
жение поставленной цели. Разработана функциональная структура АСУПЗ и 
задачи, необходимые для реализации функций соответствующих подсистем.  

Предложенные общесистемные решения и описание функциональной 
части АСУПЗ составляют научно-методические основы для проектирования 
данных систем на промышленных объектах. 
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